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MODELO | M20

M10
Fisico
Dimension (LxAnxAl) 1180x700x390 mm 950x500x350 mm A Q U A M Zo I M I o
Peso 12,8 KG (sin bateria) 6Kg (sin bateria) ~

Mini ecosonda de frecuencia Unica

Carga util (predeterminada), ademas de ADCP, Mini ecosonda de frecuencia tnica C o n Stru i d o pa ra Ve h ic u I os m a ri n os

perfilador del fondo, sonda de barrido lateral, (predeterminada) unicamente
ecosonda multihaz, etc.

Material Compuesto de polimero de nanofibra de carbono n O tri p u I ad os

Certificacion 1P67

Resistencia a las ondas de viento Escala Beaufort: Resistente a vientos Cat 3, olas Cat 2

Interfaz de telecomunicaciones Ranura para tarjeta Nano SIM disponible

Montaje del sistema Proceso de montaje y uso modular y sencillo, sin necesidad de herramientas complejas.

ELECTRICO

Comunicacion por video Puente de red y telecomunicaciones 4G *
Motor Motor sin escobillas de larga duracién para alcantarilla de alta eficiencia )
Potencia del motor Tipico 850W cada uno

Bateria Bateria ternaria de Litio portatil y desmontable de alto rendimiento, 33V, 50AH o

Resistota 5,5 horas a 2 m/s 7 horas a2 m/s g

Bateria Unica, opcion de larga duracion disponible.

RENDIMIENTO

Propulsion Propulsion eléctrica ; %

Velocidad de crucero 7 m/s max. _,.;.m
B .

Modo de direccion Direccion libre de motor, direccién diferencial, reversible R T

Incorporado, altamente integrado con transductor, funcionamiento completamente
Ecosonda predeterminada automatico después de la conexion eléctrica. - -
Frecuencia de funcionamiento 200 kHz, angulo de haz 5°, . .
Angulo de sondeo 0,15-100 m (actuallzablez» - .__.=
+1cm+0.1%D (D es el valor de profundidad —
Frecuencia de funcionamiento: alta frecuencia>200kHz,

Ecosonda opcional ' Frecuencia bajas20kHz; angulo del haz — alta frecuencias5®, N A. 3 "--.___ -3' _‘:
= - Frecuencia de f|u10520° ; &ngulo de sonido — T L “* Ao
 alta frecuencia 0,15-300 m, baja frecuencia 0,5- GOOﬁ - - g

~+1cm0.1%D | (D,es el valor de prof

. 2024NQOV)



i ° &TSUHVEYINE
1 Hélice de doble conducto
Sistema de doble propulsién para un crucero potente. ® SOFI‘WARE APLICACIONES _ ¢
2 Trimaran de dos pisos
e
M CONFIGURACION P~

Disefio estructural inteligente para un crucero confiable y estable.

3 Antena GNSS trasera
Funciona con GNSS incorporado para un posicionamiento preciso.

4 Sistema de piloto automatico
Destaca en operacion no tripulada

Casco usv x1

5 Puerto de antena del puente de red Ecosonda Mini incorporada x1
Habla con el control remoto para transferir datos Radar de microondas integrado x1
Camara integrada de 360° x1

6 Piscina Lunar Espec?alizada ' Antena Gnss integrada 2
Se adapta a una variedad de cargas como ADCP, multihaz Antena Puente De Red 4G 2

7 Puerto de antena de telecomunicaciones 4G Radio de antena de telecomunicaciones = x1
Correcciones RTK y control remoto de embarcaciones. Antena de enlace de datos x1
Cargador de bateria x1

8 Puerto de antena de enlaf:e de datos de radio Control remoto x1
Se comunica con la estacion base para correcciones RTK o Pra— 1

9 Compartimiento de la bateria Estuche de transporte del cargador x1
Resistencia alrededor de 5 horas en modo piloto automatico Dongle de software x1
Bateria x1

10 Panel de visualizacién de energia
Para lectura de valor de tensidn continua

Nota: simplemente tome M20, por ejemplo arriba

11 Interruptor de alimentacién del dispositivo
Inicio rapido con una sola tecla

12 Puerto de recarga
Carga a bordo independiente o directa, opcional

13 Mini ecosonda F18S
Frecuencia Unica, integrada por defecto

14 Luz guia de doble cara
Parpadea en verde contra la seguridad de la misidn

15 Cémara de 360° mundialmente famosa
Proporciona vista panoramica durante las misiones

Radar de microondas milimétricas
16 579 . a
Disefiado para evitar obstaculos

47 Antena GNSS frontal _ > =3 =
Proporciona informacién de rumbo estable para el piloto ]
automatico Deteccién de Obstdaculos Investigacion Hidroldgica

@ Unidad de control remoto

Planificacién y control de misiones, todo en uno

N CARGAS UTILES alighe
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Ecosonda de doble frecuencia Perfilador de fondo Sensor de calidad del agua
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ﬁ Sonar de exploracion lateral Ecosonda Multihaz
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